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วิธีการส ารวจพะยูน ปี 2568 
 

การส ารวจประชากรพะยูนโดยใช้การส ารวจทางอากาศ (Aerial Survey)  
 
 ยานพาหนะที่ใช้ในการบินส ารวจเป็นเครื่องบินมาตรฐานแบบปีกตรึง (Standard Certified Fixed 
wings) แบบสองที่นั่งซ้าย และขวา รุ่นเทคนั่ม (Tecnum P92JS) นักบินนั่งด้านขวา ผู้ส ารวจนั่งด้านซ้าย            
บินที่ความเร็วเฉลี่ย 150 กิโลเมตรต่อชั่งโมง เพดานการบิน 300 เมตรจากระดับน  าทะเล มีเส้นทางการส ารวจ
เป็นเส้นตั งฉากกับชายฝั่ง (แนวตะวันตกและตะวันออก) แต่ละเส้นของการส ารวจมีระยะห่างประมาณ             
1.5 กิโลเมตร ครอบคลุมพื นที่ส ารวจ 460 ตารางกิโลเมตร ลักษณะเดียวกับการบินส ารวจระหว่างปี            
2551-2567 การบินส ารวจแต่ละครั งใช้เวลาประมาณ 3 ชั่วโมง เลือกบินส ารวจในช่วงเช้าและบ่ายของแต่ละ
วัน ครอบคลุมระยะเวลาทั งในช่วงน  าขึ นและน  าลง มีฐานการบินส ารวจที่สนามบินจังหวัดกระบี่ มีนักบินหลัก
จ านวน 2 คน ช่างประจ าเครื่อง 2 คนและผู้ส ารวจรวม 4-6 คน 
 
 อุปกรณ์ที่ใช้ในการส ารวจทางอากาศประกอบด้วยกล้องดิจิตอลถ่ายภาพนิ่งแบบถอดเปลี่ยนเลนส์ได้ 
(Single Lenses Reflect, SLR) ต่อพ่วงกับเครื่องรับสัญญาณจากดาวเทียมพร้อมเลนส์ถ่ายภาพระยะไกล 
(Telescopic Lenses) ขนาด 80-400 มิลลิเมตร และ 70-300 มิลลิเมตร เพ่ือบันทึกภาพของพะยูนและ
กล้องดิจิตอลแบบคอมแพ็ค (Compact Camera) ทางยาวโฟกัส 28-105 มิลลิเมตร เพ่ือถ่ายภาพมุมกว้างใน
บริเวณพื นที่ส ารวจ ใช้กล้องวิดีโอดิจิตอลเพ่ือบันทึกพฤติกรรมของพะยูน เครื่องบันทึกเส้นทางและต าแหน่ง
จากสัญญาณดาวเทียม (Global Positioning System, GPS Data Logger) และเครื่องบันทึกเสียงแบบ
ดิจิตอล (Recorder) เมื่อส ารวจพบพะยูน โลมา หรือเต่าทะเล นักบินจะบินวนรอบพื นที่เป้าหมาย นักวิจัยจะ
บันทึกต าแหน่งของสัตว์ที่พบเห็นในเครื่อง GPS พร้อมบันทึกเสียงเพ่ือบอกรายละเอียดของชนิดสัตว์ที่พบ 
พร้อมพฤติกรรมที่สังเกตเห็น และบันทึกภาพนิ่งหรือภาพวิดีโอ  
 เมื่อผู้ส ารวจกลับถึงสถานี จะถอดเทปบันทึกเสียง ลงข้อมูลในตารางข้อมูล (Data sheet) พร้อมต าแหน่ง
ที่พบพะยูน ตลอดจนข้อมูลด้านการบินได้แก่ เส้นทางการบิน ความสูง ความเร็ว สภาพอากาศ สภาพท้อง
ทะเล เข้าสู่ระบบแผนที่ภูมิสารสนเทศ (Geoinformatic Information System) เพ่ือวิเคราะห์หาระยะทาง 
ความเร็ว ความสูง พื นที่การส ารวจ ต าแหน่งและขอบเขตการแพร่กระจาย (Home Range) และจ านวนของ
พะยูน โลมา และเต่าทะเลที่พบมีดัชนีชี วัด 3 ค่า ได้แก่  

  1.) ความชุกชุมของพะยูน มีหน่วยเป็นจ านวนพะยูนต่อหน่วยพื นที่  
  2.) จ านวนการพบลูกพะยูน มีหน่วยเป็นจ านวนคู่พะยูนแม่ลูก และ      
  3.) พื นที่การแพร่กระจาย (Home Range) มีหน่วยเป็นตารางกิโลเมตร 
 
 
 
 
 
 



 

 

 
 
 
 

 
  
 
 
 
   

 

รูปที่ ช-1 เครื่องบินตรวจการปีกตรึงแบบ 2 ที่นั่งซ้ายขวา รุ่นเทคนั่ม (Tecnum P92JS)  
ที่ใช้ในการส ารวจพะยูนพื นที่ชายฝั่งของอ่าวกระบี่ บริเวณปากคลองบ้านแหลมหิน เกาะปู  

เกาะศรีบอยา และเกาะจ า ในปี 2568 
 

 

 
 

รูปที่ ช-2 แผนเส้นทางการบินส ารวจเป็นเส้นตั งฉากกับชายฝั่ง (แนวตะวันตกและตะวันออก)  
แต่ละเส้นของการส ารวจมีระยะห่างประมาณ 1.5 กิโลเมตร ครอบคลุมพื นที่ส ารวจ  
460 ตารางกิโลเมตร การบินส ารวจแต่ละครั งใช้เวลาประมาณ 3 ชั่วโมง 

  
 
 
 
 
 



 

 

 
 

รูปที่ ช-3 เที่ยวบินที่ 1 วันที่ 22 มีนาคม 2568 พื นที่ส ารวจจากบริเวณบ้านหาดยาว เกาะศรีบอยา เกาะจ า 
เกาะปู ถึงบ้านปากคลอง จังหวัดกระบี่ บินส ารวจที่ระดับความสูง 400-700 ฟุต ความเร็ว 50-70 
น๊อต ทัศนะวิสัยมากกว่า 10 กิโลเมตร ลมตะวันออกเฉียงเหนือความเร็ว 8 -10 น๊อต สภาพท้อง
ทะเลมีคลื่นเล็กน้อย พบพะยูน 3 ตัว พบเต่าตนุ 18 ตัว พบโลมาหลังโหนก 6 ตัว และไม่พบปลา
ฉลามวาฬ 

 

 
 
รูปที่ ช-4  เที่ยวบินที่ 2 วันที่ 23 มีนาคม 2568 พื นที่ส ารวจจากบริเวณบ้านหาดยาว เกาะศรีบอยา เกาะจ า 

เกาะปู ถึงบ้านปากคลอง และบริเวณอ่าวนาง จังหวัดกระบี่ บินส ารวจที่ระดับความสูง 400-700 ฟุต 
ความเร็ว 50-70 น๊อต ทัศนะวิสัยมากกว่า 10 กิโลเมตร ลมตะวันออกเฉียงเหนือความเร็ว 4 น๊อต 
สภาพท้องทะเลเรียบ พบพะยูน 2 ตัว พบเต่าตนุ 6 ตัว ไม่พบโลมาและปลาฉลามวาฬ บริเวณอ่าว
นางที่ส ารวจเพิ่มเติม พบพะยูน 1 ตัว ไม่พบคู่แม่ลูก 

 



 

 

 
รูปที่ ช-5  เที่ยวบินที่ 3 วันที่ 25 มีนาคม 2568 พื นที่ส ารวจจากบริเวณบ้านหาดยาว เกาะศรีบอยา เกาะจ า 

เกาะปู ถึงบ้านปากคลอง และบริเวณอ่าวนาง จังหวัดกระบี่ บินส ารวจที่ระดับความสูง 400-700 ฟุต 
ความเร็ว 50-70 น๊อต ทัศนะวิสัยมากกว่า 5-10 กิโลเมตร ลมตะวันออกมีความเร็ว 10 น๊อต สภาพ
ท้องทะเลมีคลื่นเล็กน้อย พบพะยูนจ านวน 2 ตัว พบเต่าตนุจ านวน 4 ตัว ไม่พบโลมาและปลาฉลาม
วาฬ 

 

 
 

รูปที ่ช-6 เที่ยวบินที่ 4 วันที่ 26 มีนาคม 2568 พื นที่ส ารวจตอนล่างของพื นที่ส ารวจหลัก บริเวณอ่าวเกาะลัน
ตา บินส ารวจที่ระดับความสูง 400-800 ฟุตความเร็ว 60-90 น๊อต ทัศนะวิสัย 8-10 กิโลเมตร ลม
ตะวันออกมีความเร็ว 6-8 น๊อต สภาพท้องทะเลมีคลื่นเล็กน้อย พบพะยูนจ านวน 2 ตัว ไม่พบเต่า
ทะเล ไม่พบโลมาหรือปลาฉลามวาฬ 

 
 
 
 



 

 

 
 

รูปที่ ช-7 เที่ยวบินที่ 5 วันที่ 27 มีนาคม 2568 พื นที่ส ารวจตอนบนของพื นที่ส ารวจหลัก บริเวณปากคลอง
ท่าปอม ถึงอ่าวนาง จังหวัดกระบี่ บินส ารวจที่ระดับความสูง 400-800 ฟุต ความเร็ว 50-85 น๊อต 
ทัศนะวิสัยมากกว่า 10 กิโลเมตร ลมตะวันออกเฉียงเหนือ มีความเร็ว 8-10 น๊อต สภาพท้องทะเลมี
คลื่นเล็กน้อย พบพะยูนจ านวน 4 ตัว ในจ านวนนี ไม่พบเป็นพะยูนแม่ลูก พบเต่าทะเล 2 ตัว ไม่พบ
โลมาหรือปลาฉลามวาฬ 

 

 
 
รูปที ่ช-8 แผนภูมิความร้อน (Heatmap) แสดงความหนาแน่นเชิงเปรียบเทียบ (Relative density) และการ

กระจายตัว (Aggregation) ของประชากรพะยูนในพื นที่ส ารวจจากบริเวณบ้านหาดยาว เกาะศรีบอ
ยา เกาะจ า เกาะปู ถึงบ้านปากคลอง จังหวัดกระบี่ แบ่งกลุ่มตามช่วงปี ระหว่างปี 2545-2550 (รูป
บนซ้าย) ระหว่างปี 2551-2555 (รูปบนกลาง) ระหว่างปี 2556-2560 (รูปบนขวา) ระหว่างปี           
2561-2565 (รูปล่างซ้าย) ปี 2566-2567 (รูปล่างกลาง) และปี 2568 (รูปล่างขวา) 

 
 



 

 

  

  

  

  
 
 

รูปที ่ช-9 พะยูนที่ส ารวจพบ 
 


